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【57】申請專利範圍
1.　一種用於固著�髂關節的系統，包含�髂關節由�骨和髂骨形成的關節面，該系統包
含：一�髂關節植入物，該�髂關節植入物包含一狹長本體，該狹長本體包含一第一

端、一第二端、設在第一端和第二端之間的長度，以及一對部件，其大體上垂直於彼此

設置，並且延伸該狹長本體至少一部分的長度，該狹長本體適於非橫向定位在該�髂關

節之中以實質上穩固該�髂關節，當該狹長本體被推進�髂關節中時，藉由該對部件的

其中一部件延伸進入並且保持在�骨或髂骨之中，該狹長本體適於抵抗�髂關節中的旋

轉；一狹長部件；以及一對準工具，其包含一部分、一對準導件以及一插入工具，該對

準工具的該部分包含一末端，其建構成配合該�髂關節植入物，該對準導件結合至對準

工具的該部分，且該插入工具與對準導件嚙合，其中該插入工具與對準導件的嚙合係使

得當該狹長部件經由插入工具被推進時，該狹長部件以相對於該關節面以及�髂關節植

入物的狹長本體之橫向關係通過，同時對準工具的該部分的末端與�髂關節植入物配

合，且該�髂關節植入物係位於�髂關節中。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之系統，其中：該�髂關節植入物包含一個或多個孔道，其
橫向地通過該狹長部件的長度延伸，且孔道之尺寸為容許該狹長部件以相對於該關節面

之橫向關係通過；且該插入工具與對準導件的嚙合係使得當該狹長部件經由插入工具被

推進時，該狹長部件被接收在一個或多個孔道之中，使得狹長部件以相對於該關節面之

橫向關係通過，同時對準工具的該部分的末端與�髂關節植入物配合，且該�髂關節植

入物係位於�髂關節中。

3.　如申請專利範圍第 2項所述之系統，其中該對準工具包含固定或以可調方式固定的構
造，其使對準導件與該一個或多個孔道對準。

4.　如申請專利範圍第 1項所述之系統，其中該�髂關節植入物進一步包含一軸孔，其與該
狹長本體之第一端連通，該對準工具的該部分的末端建構成與該軸孔固定地配合。

5.　如申請專利範圍第 1項所述之系統，其中該狹長部件包含螺旋螺紋，其建構成與狹長部
件的外表面耦接。
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6.　如申請專利範圍第 1項所述之系統，其中該對準導件包含一管狀對準導件。
7.　如申請專利範圍第 6項所述之系統，其中該插入工具可與該管狀對準導件滑動嚙合。
8.　如申請專利範圍第 2項所述之系統，其中該對部件包含一第一部件和大體上垂直於第一
部件設置的一第二部件，該第一部件適於非橫向定位在該關節面之間，該第二部件適於

延伸進入髂骨之中。

9.　如申請專利範圍第 8項所述之系統，其中該第二部件為平坦狀且設置在一平面中，且一
旦該狹長部件以相對於該�髂關節以及�髂關節植入物的狹長本體之橫向關係通過時，

該狹長部件適於被定位成大體上平行於該平面。

10.   如申請專利範圍第 8項所述之系統，其中該狹長本體進一步包含一第三部件和一第四部
件，第三部件和第四部件大體上垂直於彼此設置，並且延伸該狹長本體的至少一部分長

度，該第三部件適於非橫向定位在該關節面之間，該第二部件適於延伸進入�骨之中。

11.   如申請專利範圍第 10項所述之系統，其中該第一部件和第三部件大體上彼此平行，且其
中該第二部件和第四部件大體上彼此平行。

12.   如申請專利範圍第 11項所述之系統，其中該狹長本體的第一部件、第二部件、第三部件
和第四部件形成十字狀的剖面。

13.   如申請專利範圍第 1項所述之系統，其中建構成與�髂關節植入物配合的該末端包含該
部分的一遠端，該部分包含相對於該遠端的一近端，該對準導件在遠離該部分的近端的

位置結合至該對準工具的該部分。

14.   如申請專利範圍第 1項所述之系統，其中建構成與�髂關節植入物配合的該末端包含該
部分的一遠端，該部分包含相對於該遠端的一近端，以及延伸於該近端和遠端之間的一

軸，該部分的近端比該部分的軸為寬。

15.   如申請專利範圍第 1項所述之系統，其中該狹長本體進一步包含在第一端和第二端之間
的一定量之彎度。

16.   如申請專利範圍第 1項所述之系統，進一步包含一耦接元件，其建構成連接至�髂關節
植入物，以及一懸跨部件，其可固定至該耦接元件，並且建構成容許將腰脊椎與骨盆耦

接。

17.   如申請專利範圍第 16項所述之系統，其中該耦接元件包含一扣件部分，其建構成被接收
於�髂關節植入物之中，以及耦接部分，其係可樞轉地耦接至扣件部分，並且建構成連

接至該懸跨部件。

18.   如申請專利範圍第 1項所述之系統，其中該系統建構成容許耦接一對�髂關節植入物。
19.   如申請專利範圍第 1項所述之系統，其中該對準工具的該部分的該末端適於螺合地耦接

該�髂關節植入物以及分離。

20.   如申請專利範圍第 1項所述之系統，其中該對部件包含一第一部件和大體上垂直於第一
部件設置的一第二部件，該第一部件適於非橫向定位在該關節面之間，該第二部件適於

延伸進入髂骨之中。

21.   如申請專利範圍第 20項所述之系統，其中該第二部件為平坦狀且設置在一平面中，且一
旦該狹長部件以相對於該�髂關節以及�髂關節植入物的狹長本體之橫向關係通過時，

該狹長部件適於被定位成大體上平行於該平面。

圖式簡單說明

圖 1為骨盆區域及用於穩定�髂關節之習知方法及器件之前視圖。
圖 2為�髂關節植入物之特定具體實例之透視圖。
圖 3為�髂關節植入物之特定具體實例之第一側視圖。
圖 4為�髂關節植入物之特定具體實例之第一植入物端視圖。
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圖 5為�髂關節植入物之特定具體實例之第二植入物端視圖。
圖 6為圖 3中所示之�髂關節之特定具體實例的關於縱軸旋轉約 90度的第二側視圖。
圖 7為�髂關節植入物之第二特定具體實例之透視圖。
圖 8為具有塗佈材料之固著融合植入物之另一特定具體實例的第一側視圖，該塗佈材料

有助於固著融合植入物與骨之骨整合。

圖 9為固著融合植入物之彼特定具體實例之如圖 8中所示的橫截面 8-8。
圖 10為沿縱軸具有一定量之彎度之�髂關節植入物之一具體實例的透視圖。
圖 11為圖 10中所示之固著融合植入物之特定具體實例的第一側視圖。
圖 12為圖 11中所示之固著融合植入物之特定具體實例的第一植入物端視圖。
圖 13為圖 11中所示之固著融合植入物之特定具體實例的第二植入物端視圖。
圖 14為圖 11中所示之固著融合植入物之特定具體實例的關於縱軸旋轉約 90度的第二側

視圖。

圖 15為以複數個可植入零件形式產生之圖 10中所示之�髂關節植入物之具體實例的側
視圖。

圖 16為貫穿�髂關節之橫截面圖，其說明植入�髂關節植入物之一具體實例之方法，步
驟包括將針插入�髂關節之關節平面中以注射放射照相染料以允許螢光觀測�髂關節。

圖 17為貫穿�髂關節之橫截面圖，其說明植入�髂關節植入物之具體實例之方法，步驟
包括將管狀針以導線形式固定在�髂關節內。

圖 18為貫穿�髂關節之橫截面圖，其說明植入�髂關節植入物之一具體實例之方法，步
驟包括沿固定在�髂關節中之針將管狀探針之本體推進至在�髂關節前部的固定位置。

圖 19為貫穿�髂關節之橫截面圖，其說明植入�髂關節植入物之一具體實例之方法，步
驟包括沿固定在�髂關節中之管狀探針之本體推進組織擴張器以允許與�骨及髂骨之表面相

抵地置放套管來暴露�髂關節。

圖 20A為骨盆區域之後視圖，其展示內部已插入有套管對準夾具之套管相對於�髂關節
的固定置放。

圖 20B為具有十字絲(cross hair)之圖 20A中所示之套管夾具插入物的透視圖。
圖 20C為內部插入有套管對準夾具之圖 20B中所示之套管的透視圖，該套管對準夾具具

有可對準之十字絲。

圖 21A為骨盆區域之後視圖，其展示內部具有第一鑽頭夾的套管相對於�髂關節的固定
置放。

圖 21B為內部具有第一鑽頭夾的圖 21A之套管的透視圖。
圖 22為貫穿�髂關節之橫截面圖，其說明植入固著融合植入物之一具體實例之方法，步

驟包括用接收管狀鑽之第一鑽頭夾置換組織擴張器以產生實質上沿�髂關節之關節平面的第

一鑽孔。

圖 23為貫穿�髂關節之橫截面圖，其說明植入髂植入物之一具體實例之方法，步驟包括
用第二鑽頭夾置換第一鑽頭夾，該第二鑽頭夾允許相對於第一鑽孔產生各自實質上沿�髂關

節之關節平面的額外鑽孔。

圖 24為貫穿�髂關節之橫截面圖，其說明植入固著融合植入物之一具體實例之方法，步
驟包括用髓針夾置換第二鑽頭夾(或視方法而定，第一鑽頭夾)，該髓針夾接收可推進入�髂
關節中以產生植入物接收間隙之管狀髓針。

圖 25為骨盆區域之側視圖，其展示定位在�髂關節之尾側關節面(用斷線顯示)之間之�
髂關節植入物的一具體實例。
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圖 26A提供�髂關節之剖視圖，其展示固著融合植入物之一特定具體實例在藉由圖 16-24
中說明之方法產生之植入物接收間隙中的置放。

圖 26B為圖 26A之一部分之放大視圖，其展示固著融合植入物之一特定具體實例在藉由
圖 16-24中說明之方法產生之植入物接收間隙中的置放。
圖 26C為圖 26B中所示之橫截面圖 26C-26C，其展示藉由圖 16-25中說明之方法產生之

植入物接收間隙及植入其中之固著融合植入物之一特定具體實例的組態。

圖 27提供骨盆之側視圖，其展示定位在�髂關節之關節平面內之前側關節面(用斷線顯
示)之間之髂植入物的一具體實例。
圖 28A提供�髂關節之剖視圖，其展示固著融合植入物之一特定具體實例在藉由圖 16-24

中說明之方法產生之植入物接收間隙中的置放。

圖 28B為圖 26A之一部分之放大視圖，其展示固著融合植入物之一特定具體實例在藉由
圖 16-24中說明之方法產生之植入物接收間隙中的置放。
圖 28C為圖 28B中所示之橫截面圖 28C-28C，其展示藉由圖 16-24中說明之方法產生之

植入物接收間隙及植入其中之固著融合植入物之一特定具體實例的組態。

圖 29提供骨盆之側視圖，其中固著融合植入物之一具體實例實質上定位在前側關節面與
尾側關節面(用斷線顯示)之間且在有限程度上安置在�髂關節之關節外。
圖 30提供骨盆之側視圖，其中固著融合植入物之一具體實例定位於�髂關節之關節平面

內前側關節面與尾側關節面(用斷線顯示)之間。
圖 31為貫穿�髂關節之橫截面圖，其說明可與植入之�髂關節植入物附接之使狹長部件

對準以穿過�髂關節植入物的對準工具。

圖 32為貫穿�髂關節之橫截面圖，其說明與植入之�髂關節植入物之第一端接合的耦接
元件。

圖 33為骨盆區域之後視圖，其展示與一對相應耦接元件接合之懸跨部件(spanning
member)，該等耦接元件相應地與一對植入之�髂關節植入物之第一端接合。
圖 34為骨盆區域之後視圖，其展示與一對相應耦接元件接合之懸跨部件，該等耦接元件

相應地與植入之�髂關節植入物接合且直接與�骨嚙合。
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